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URUCHAMIANIE, OBSLUGA | PROGRAMOWANIE ROBOTOW ABB

ZAKRES SZKOLENIA
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Bezpieczenstwo pracy z robotem - ogolne zasady
Bezpieczna praca w trybie recznym

Bezpieczna praca w trybie automatycznym
Zasady bezpieczenstwa podczas programowania
Budowa mechaniczna robota

Teachpendant - konsola operatora

Obstuga konsoli

Podstawowe funkcje

Opis wybranych opcji dostgpnych w menu konsoli
Uktad wejs¢ 1 wyjs¢ robota

Podstawowe informacje

Konfiguracja DeviceNet

Komunikacja ze sterownikiem 1 peryferiami
Kalibracja robota.

Wyznaczanie uktadu wspoétrzednych narzedzia
Wyznaczanie WorkOb.

Opis programowania robotow przemystowych
Struktura programu

Typy ruchoéw, punktow - kiedy 1 w jakich sytuacjach stosowa¢ odpowiednie
typy

Operacje logiczne zawarte w programie

Punkty typu Joint

Ruchy liniowe

Ruchy po tuku (okregu)

Sterowanie logika

Skoki, odwotania w programie
Parametryzowanie instrukcji ruchu

Modyfikacja programow

Korygowanie pozycji

Testowanie wprowadzonych zmian
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